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FARO Zone 2D 是一款创新的软件程序，用于创建二维场景图，例如车祸报告、犯罪现场调查和事故前规划的图表。直观

的用户界面和快捷键，专为希望在几分钟内创建精确图表的公共安全专业人士而设计。可以从数千个预先绘制的符号中进

行选择，从而添加到图表中。快速地添置文本和尺寸，并自动将每个细节插入图表。FARO Zone 2D 能与其他 FARO 公共

安全软件应用程序兼容。

FARO Zone 2D 软件优势

简单易学
可自动缩放的用户界面，能灵活适应任何设备，并能根据您
的习惯定制界面尺寸和颜色

精确
使用多个测量数据，包括手动测量、全站仪数据、全尺寸卫
星图像和点云的自上而下图像

快速
通过使用预先绘制的符号、表格和公共安全模板从而减少绘
图时间

高效
使用自动插入、右键单击选项和键盘快捷键更快地完成图表

兼容
导入来自 CAD Zone 软件、Blitz 和其他标准 CAD 格式的图，
例如 .dxf 和 .dwg

功能强大 - 易于使用

• 根据手动测量、全站仪数据或卫星地图创建粗略草图或精
确的场景图 

• 基本绘图工具提供了多种方法对被测物进行精确绘制

• 从 Google Maps® 获取鸟瞰图，进行精确测量，并轻松追踪
建筑物和街道

• 使用自动插入模式可轻松连接物体，消除松散的末端并在
线和墙之间创建完美的转角

• 包括数以千计预先绘制的符号用于车祸现场、犯罪现场、火
灾现场、事故前计划和事件规划

• 动力工具可以加速许多绘图任务，包括人体位置摆放、绘制
街道、交叉路口、楼梯和带门窗的墙壁

• 单位可以自动应用于尺寸，只需单击一下即可在整个图纸中
更改

• 轻松将任何直线、曲线或弧线转换为自定义线型，以显示栅
栏、护栏、铁轨、中心线或滑道标记

• 正交锁自动捕捉可以轻松更改物体的大小和旋转方向

• 使用符号搜索功能查找符号；快速更改任何符号的大小、旋
转方向和颜色

• 双倍精度、浮点法和 CAD 引擎通过将数据存储至小数点后
16 位来确保精确性
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专为所有公共安全用户设计 
FARO Zone 2D 专为以下公共安全专业人士设计：

• 执法人员，可以快速生成用于陈述的车祸报告图表

• 犯罪现场调查人员，能够创建详细、精确的二维图
表供呈上法庭使用

• 火灾调查员，能够构建精确的火灾现场图，包括火
灾前后的场景

• 消防员，可以进行事故前规划，事故后评判和培训
创建图表

• 火灾预防工程师,能够为风险分析和保险损失控制
创建二维图表

• 任何人都能为安全规划、交通控制和应急准备进行
图表创建

如果您当前正在使用 CAD Zone 软件应用程序或 FARO 
Blitz 创建二维图表，那么 FARO Zone 2D 会是一款非常
适合您的软件。新的操作界面操作简便，易于使用，您可
以在其中找到喜欢的功能。

• 打开 FARO 的 CAD Zone 应用程序和 Blitz 创建图纸  
（仅限二维数据）

• 使用 CAD Zone 应用程序中您已知的双字母快捷键命令

• 使用熟悉的绘图和编辑功能，如三点矩形、线段中断、线
段复制、直接距离绘图模式、标记和模板

硬件要求

系统要求

操作系统 Microsoft Windows 10、8 或 7

处理器 中央处理器相当于 Pentium 4 或更高

RAM 内存 4 GB 或更高

硬盘 剩余硬盘空间达到 8 GB

显卡
最低屏幕分辨率达到 1024 x 768 像素, 兼容 DirectX 11 的显卡，建议使用 Nvidia® Quadro 2000、 

GeForce 400+、Radeon HD4000+ 或更佳的显卡

鼠标 任何兼容 Windows 操作系统的滚轮鼠标

咨询 FARO 了解合理的升级价格。更多信息，

请致电 +86.4006776826 或访问 www.faro.com

请访问 www.faro.com，了解更多关于 FARO Zone 2D


